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WATER STRESS, TOP COUNTRIES (2020)
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Source: FAO. 2023. AQUASTAT Dissemination System. In: AQUASTAT. Rome. [Cited October 2023]. https://data.apps.fac.org/aquastat/2lang=en
Download: https://doi.org/10.4060/cc8166enfigb4
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() ANALISE DE SOBREPOSICAO - CEFIR

Parametros Log

IMOVEL MOTIVADOR

EPSG:4326 - WGES 84
1D DO IMOVEL A DESCONSIDERAR
0

b Parametros avancados

SOBREPOSICAD DA SOBREPOSICAOQ [opcional]
|[Criar camada temporaria]
Abrir arquivo de saida depois executar o algoritmo
MOTIVADOR DA ANALISE
|[Criar camada temporaria]
@ Abrir arquivo de saida depois executar o algoritmo
SOBREFOSICAD AD MOTIVADOR
|[Criar camada temporaria]
E| Abrir arguivo de saida depois executar o algoritmo
INTERSECAO_SECUNDARIA
|[Criar camada temporaria]
@ Abrir arquivo de saida depois executar o algoritmo
INTERSECAD_PRIMARIA [opcional]
|[C:r'iar camada temporaria]

@ Abrir arquivo de saida depois executar o algoritmo

l 0% | Cancelar |

Executar processo em Lote... |
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() ANALISE RESERVA LEGAL - CEFIR

Parametros Log
ID DO IMOVEL
€]
PROPOSTA IMOVEIS
0 selecionar entradas
PROPOSTA RL's

0 selecionar entradas

‘ EP5G:4326 - WGS 84

IMOVEL - CONFIGURACAD ATUAL

|[E:riar camada temporaria]

E| Abrir arquivo de saida depois executar o algoritmo
BRI - C{}MHGURA{;ED ATUAL

|[Criar‘ camada temporaria]

E| Abrir arquivo de saida depois executar o algoritmo
IMOVEL PROPOSTO

|[C:riar' camada temporaria]

@ Abrir arquivo de saida depois executar o algoritmo
RL - PROPOSTA

|[Criar camada temporaria]

E| Abrir arquivo de saida depois executar o algoritmo
EDMF.[GUHA{;E{} FROPOSTA

|[Criar‘ camada temporaria]

@ Abrir arquivo de saida depois executar o algoritmo

Executar processo em Lote... |
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Analise de Inconsisténcias Ambientais  Aocc | Fudhut Manual |
Selecionar o Imovel: © Inserir ID do Imével (" Selecionar Shapefile

N° do atendimento: Opoionsl,

Digite o ID do Imével: Obrigaterio

Modo de Execugio:

@ Anélise Completa  Busca de Imagens
Selegao de imagens:
I~ DGOnline2008 [~ DG Offline 2008 [~ Rapideye 2009/10 [~ Rapideye 2011
[~ LANDSATS52007/08 [ LANDSATS 2009 ™ LANDSAT5 2010 I~ LANDSATS 201
™ LANDSATE82013 [ LANDSAT82014 [ LANDSATB2015 [ LANDSATS82016 [~ LANDSATE&/9 2023
Selegdo de imagens NDVI:
™ LANDSATS52009-NDVI I LANDSATS52010-NOVI |~ LANDSAT 52011 - NOWI

[~ LANDSATB2013-NDVI [ LANDSATE2014-NDVI [ LANDSATB2015-NDVI [~ LANDSATS 2016 - NDVI

[ D | e
Confirme as opgoes: Ok |





Evolucao da Produtividade da Equipe de Geoprocessamento
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